D -10.03.01a

NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH PLYT AZUROWYCH

SPIS TRESCI

ToWSTEP ..ottt 2
2 MATERIALY ..ot e e e e e e seeen 2
BuSPRZET ...ttt 4
B TRANSPORT ..ot e e s e ee e e eeseeen 4
5. WYKONANIE ROBOT ..o e 5
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT ..o 7
ToOBMIAR ROBOT ...t ee et s s s s s 8
8. ODBIOR ROBOIT ...t er et s e e et se s s sae s e 8
9. PODSTAWA PLATNOSC ... rean 8
10. PRZEPISY ZWIAZANE ..o 9



2 Nawierzchnia z prefabrykowanych piyt azurowych D-10.03.01a

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
(STWiOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowa nawierzchni
z prefabrykowanych ptyt azurowych w ramach inwestycji: Przebudowa drogi wewng¢trznej (dz.
163/1) oraz utwardzenia terenu (dz. 254) w miejscowosci Osiedle Niewiadow.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiOR) jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt drogowych w ramach
inwestycji okre$lonej w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowanych plyt azurowych, ktéore mozna stosowac
jako drogi state lub budowane na dtuzsze okresy, jak drogi dojazdowe, drogi wewng¢trzne stale,
place, parkingi itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana ptyta azurowa — drogowy element betonowy, w postaci prostokatnej plyty z
otworami, shuzagcy do budowy nawierzchni.

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych plyt azurowych — nawierzchnia z plyt betonowych
azurowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdéw osobowych.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pomigdzy plytami nawierzchniowymi, zwykle
wypetniona piaskiem.

1.4.4. System ptatowy uktadania ptyt — utozenie ptyt na pelnej szerokosci projektowane;j jezdni.

1.4.5. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacjg projektowq i aprobatg techniczng
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Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
lub STWiOR oraz z aprobata techniczng uprawnionej jednostki.

2.2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z ptyt azurowych, objetych
niniejsza STWiOR, s3:
— prefabrykowane ptyty azurowe,
— material na podsypke i do wypelnienia szczelin,
— ewentualne krawezniki,
— woda,
— ew. inne materialy jak humus do wypetnienia otworéw w plytach.

2.2.3. Plyty azurowe

Prefabrykowane ptyty azurowe powinny mie¢ wymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji
projektowej, tj. 60x40x10 cm.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje szczegotow dotyczacych ksztaltu 1 rozwigzan
technicznych plyt, woéwczas Wykonawca proponuje typ plyty, przedstawiajac go do aprobaty
Inzyniera. Zaakceptowany typ ptyty powinien mie¢ aprobate techniczng uprawnionej jednostki lub
deklaracj¢ zgodnosci z normg PN EN 1339:2003 i PN EN 1339:2003/AC:2006.

Wymagane wlasciwos$ci uzytkowe ptyt azurowych wg powyzszej normy:

- wytrzymato$¢ na zginanie — Klasa 3- U;

- trwalo$¢ — zadowalajaca;

- nasigkliwo$¢ — Klasa 2- B;

- odporno$¢ na zamrazanie/odmrazanie z udzialem soli odladzajacych — Klasa 3- D;
- odporno$¢ na $cieranie — Klasa 4 — I;

- dopuszczalne odchytki wymiarowe — Klasa 2 — P;

- dopuszczalne r6znice migdzy przekatnymi — Klasa 3 — L.

Plyty moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je uklada¢ w stosach,
powierzchnig jezdng zwrocong do gory, na paletach, do wysokosci trzech palet.

2.2.4. Material na podsypke 1 do wypelnienia szczelin

Przewidziano kruszywo naturalne tamane o frakcji 0/4 mm (tzw. wysiewka).

Inne materiaty, np. pospotke, mozna stosowac¢ pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

Sktadowanie materialu powinno si¢ odbywa¢ na podlozu réwnym, utwardzonym i
odwodnionym, przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materialami.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowac, przy zageszczaniu podsypki, kazda czysta wode z rzek, jezior, stawow i
innych zbiornikow otwartych oraz wodg studzienng 1 wodociggowa.

Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roslinnoscia
wodng, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6. Inne materiaty

W przypadku wystgpowania w dokumentacji technicznej innych materiatow, najczesciej
kraweznikow, to powinny one odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich STWiOR.
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Do wypetnienia otwordw w plytach nalezy zastosowa¢ humus wymieszany z mieszanka nasion
traw.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie
mozliwos$cig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
— zurawie samochodowe lub samojezdne,
— walce ogumione,
— wibratory plytowe,
— ubijaki,
—  zbiorniki na wodg,
— rowniarki, koparki, ew. spycharki,
—  Sprzet transportowy.
Sprzgt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowe;,
STWIiOR, instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty sypkie (wysiewka) mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Plyty nawierzchniowe mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Ptyty mozna uktada¢ na
drewnianych paletach. Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje si¢ przy pomocy lekkich zurawi lub
wozkoéw widtlowych. W szczegolnych przypadkach pltyty mozna tadowac recznie przy zastosowaniu
pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 5.
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5.2. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i STWiOR. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zalacznikach.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. przygotowanie podloza,

3. ulozenie nawierzchni z ptyt,

4. roboty wykonczeniowe.
5

3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiOR
lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje terenu robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot
oraz ustalenia danych wysokos$ciowych,
— usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen itd.,
— zgromadzi¢ wszystkie materialy potrzebne do robot.

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze stanowi podbudowa zasadnicza wykonana zgodnie z STWiOR D-04.04.04. Podbudowa z
thucznia kamiennego.

5.5. Podsypka

Na przygotowanej podbudowie zasadniczej nalezy wykona¢ podsypke z kruszywa o grubosci
zgodnej z projektem. Podsypka powinna by¢ rozktadana z zachowaniem wymaganych spadkow 1
rzgdnych wysokos$ciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu
osiggnigto grubos¢ projektowana.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy podsypki nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania, ktore nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i1 przesuwaé¢ w kierunku osi drogi. W
miejscach niedostepnych dla walcoéw warstwe podsypki nalezy zageszczaé ptytami wibracyjnymi i
ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora. Wilgotno$¢ materialu
podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%
jej wartoSci.

5.6. Ulozenie nawierzchni z plyt prefabrykowanych
5.6.1. Sposob uktadania ptyt

Sposéb uktadania ptyt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, STWiOR lub
wskazaniami InZyniera. Ptyty nalezy utozy¢ na catej powierzchni.
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5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z plyt azurowych, na uprzednio przygotowanej podsypce, moze
odbywac si¢ bezposrednio ze srodkow transportowych lub z miejsca sktadowania, zwykle z pomoca
zurawi samochodowych lub samojezdnych ewentualnie rgcznie. Do podnoszenia ptyt Zurawiem
mogg shuzy¢ zawiesia czterohakowe.

Mozna stosowac¢ tez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni
ze $rodka transportowego, po ktérej plyty zsuwane sa bezposrednio na miejsce utozenia
nawierzchni. Ten typ montazu wymaga zaostrzonych wymogow bezpieczenstwa pracy.

Plyty azurowe nalezy uktada¢ tak, aby cala swoja powierzchnig przylegaty do podtoza
(podsypki). Powierzchnie plyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej
niz 5 mm.

Szerokos$¢ szczelin migdzy plytami nie powinna by¢ wigksza od 5 mm. W celu zachowania
rownej szerokos$ci szczelin, mozna stosowac miedzydystansowe wkladki miedzyptytowe.

Po ulozeniu nawierzchni, szczeliny wypetnia si¢ przez zamulenie materiatem jak dla

podsypki na petng grubos$¢ ptyt. Zaleca sie, aby piasek uzyty do wypetnienia szczelin zawieral od 3
do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza si¢ zastosowanie innego materiatu do wypelnienia
szczelin, np. drobnego zwiru, piasku kwarcowego itp.
Otwory nalezy wypetni¢ humusem wymieszanym z mieszanka nasion traw na petna glebokosé
otwordéw tzn. nie wyzej niz powierzchnia plyt i nie nizej niz 5 mm od powierzchni ptyty. Humus w
otworach nalezy lekko zagesci¢ recznie z wykorzystaniem regcznego ubijaka o ksztalcie
dostosowanym do wymiarow 1 ksztattu otworéw w ptycie.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa 1 STWiOR. Do
robdt wykonczeniowych naleza prace zwigzane z:
- oczyszczeniem nawierzchni z luznych ziaren kruszywa stosowanego do spoinowania oraz do
uzupehienia otworéw w plytach;
- odtworzenie przeszkod czasowo usunietych,
- oczyszczenie terenu robot z odpadow 1 usunigcie ich poza plac budowy,
- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodno$ci, deklaracj¢ zgodnos$ci, aprobat¢ techniczng, ew. badania materiatéw
wykonane przez dostawcow itp.),
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- ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwo$ci materialow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone przez Inzyniera,
- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykona¢ w czasie robot podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot C%?StOtIIV,V Warto$ci
0$¢ badan d
opuszczalne
Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic Wgpktu5i
1 |terenu robdt z dokumentacja 1 raz dokumentacji
projektowg projektowe;j
2 | Przygotowanie podtoza Biezaco Wg pktu 5.4
3 | Utozenie podsypki Biezaco Wg pktu 5.5
4 | Wykonanie nawierzchni Biezaco Wg pktu 5.6
5 Wyko/name.robot chna We pktu 5.7
wykonczeniowych ciagla

6.4. Badania po zakonczeniu robot

Wykonana nawierzchnia z ptyt azurowych powinna spetnia¢ nastgpujace wymagania:

— o$ nawierzchni w planie nie powinna by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej wigcej
niz+ 10 cm,

— szeroko$¢ nawierzchni nie powinna si¢ r0zni¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz + 5 cm,

— nierownosci podtuzne nawierzchni, mierzone tata 4-metrowa, nie powinny przekracza¢ 1 cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancja + 0,5%,

— roznice wysokos$ciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm 1 -2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowa jest m?

prefabrykowanych azurowych.

(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiOR 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega utozenie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiOR D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z ptyt prefabrykowanych azurowych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podioza,
- dostarczenie materiatow 1 sprzgtu,
- rozlozenie 1 zaggszczenie podsypki,
- wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych azurowych wedlug wymagan dokumentacji
projektowej, STWiOR,
- spoinowanie i wypetnienie humusem z nasionami mieszanki traw otworéw w plytach,
- oczyszczenie terenu robot z odpadow 1 usunigcie ich poza plac budowy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprz¢tu.

9.3. Sposdb rozliczenia robéot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza STWiOR obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-00.00.00 Wymagania og6lne
2. D-04.04.04 Podbudowa z thucznia kamiennego
10.2. Normy

PN EN 1339:2003 1 PN EN 1339:2003/AC:2006



